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M.17.02.00. Layska elastomerowe
M.17.02.01. Layska elastomerowe kotwione

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Rob6t Budowlanych symagania dotycxce
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramachireaji zadania;Usuwanie szkdd powodziowych po deszczach
w maju 2010 - remont obiektu mostowego w ggu drogi nr 609038S ul. Kécielna w Bazanowicach gmina
Goleszéw w km 0+309”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarobot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB mapstosowanie przy wykonywaniu i momtaozysk elastomerowych na
obiektach mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowkzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt.10 oraz
okresleniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagan@gotne" pkt. 1.4.

1.4.1. taysko — konstrukcja, ktérej zadaniem jest przeniesiasiiez przsta lub belki na podper umaliwiajaca
jednoczénie obroty przekrojow podporowych psta lub belki i, ewentualnie, przemieszczeniaggha lub belki w
ptaszczynie podparcia.

1.4.2. tarysko state (nieprzesuwne) tozysko uniemaliwiajace przemieszczenia pista w ptaszczinie podparcia

1.4.3. tarysko ruchome (przesuwne)- tozysko umdliwiajace przemieszczenia pista w ptaszczinie podparcia, w
jednym lub wielu kierunkach

1.4.4. tarysko elastomerowe- tozysko odksztatcalne wykonane zzngch odmian gumy (np. neoprenu) lub innych
polimeréw, uzbrojonych lub nieuzbrojonych blachatailowymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaeze rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagani®Dg".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékowykonania rob6t i ich zgodéé z Dokumentag Projektova,
STWIORB i poleceniami lzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia ruchu pieszych

podano w STWlORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”

1.6. Wspolny Stownik Zamowidé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspoélnego StovaniRamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogoélne”

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygeze materiatow podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagasgoélne”, pkt.2.
Mozna stosowétylko materialy, dla ktérych wydano AprokaEechnicza.

2.1. Rodzaje materiatéw
Nalezy stosowa kotwione tayska elastomerowe. Nie dopuszczarsateriatu regenerowanego.
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tozyska powinny by zbrojone wktadkami stalowymi. Warstwy elastomeowmny by zwulkanizowane z wktadkami
stalowymi, ktére z kadej strony powinny by otoczone warstwelastomeru w celu zapoh#niu korozji. Elementami
kotwiacymi sy blachy gérna gr. 15 (20)mm i dolna gr. 12 (20)ndraby kotwiace z podktadkami. Pod blaglidolm
stosuje s zaprave niskoskurczow posiadajca Aprobat IBDIM.

Inzynier zaakceptuje wybér 1gsk w formie pisemnej na podstawie przedstawiony@ez producenta wysk Aprobat
Technicznych.

2.1.1. Wymagania dla elastomeru

Elastomer powinien yodporny na dziatanie czynnikdw atmosferycznyclomezi starzenie.

Wymagania dla elastomeru:

twardas¢ 60£5 wg Shora, zgodnie z PN-C-04238

— wytrzymalai¢ na rozciganie min. 19 N/mf zgodnie z DIN 53504

wydtuzenie przy zerwaniu 450% , zgodnie z DIN 53504

— Modut odksztatcenia postaciowego G = @0)3a5) N/mnf

Elastomer powinien charakteryzoiwsic dobr odporndcia na dziatanie zmiennych warunkéw atmosferycznyeiona,
promieniowania ultrafioletowego, olejéw, smaru, bary, soli oraz ekstremalnych temperatur (+3550)°C.

Modut odksztalcenia postaciowego G elastomeru, zoiey metod opisam w PN-C-04210, nie powinien ulega
zmianom wekszym ni = 15% wartdci przyjetej w Dokumentacji Projektowej.

2.1.2. Wkiadki stalowe

Wkiadki stalowe powinny hywykonane ze stali St 50.2 i/lub St 52.3, wg DINLQ@ lub innej o takich samych lub
lepszych parametrach. Wydknie stali powinno wynoéias=18%. Minimalna grub& tych blach powinna wynasi
2mm. Blachy zewgtrzne uzbrojenia magby¢ wykonane ze stali zwyklej jakoi, ktorej wydhrzenie 3>18%. Jeeli
warstwy zewntrzne elastomeru majgrubag¢ < 8 mm, to minimalna gruldé blach zewetrznych wynosi 15 mm, a w
przypadku warstw grubszych — 20 mm.

2.1.3. Pozostale wymagania dlatgsk
Pozostale wymagania dlazgk wg PN-S-10060.

3. Sprzet
Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzizia nie gwarantdge zachowania wymaggakasciowych robét zostanprzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roRitboty montazowe powinny by wykonywane ¢cznie.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagamolne”, pkt.4.

tozyska powinny by przewaone w miejsce wbudowania w oryginalnych opakowdnidroducenta. Podczas
transportu, przenoszenia i skladowaniayska powinny by zabezpieczone przed uszkodzeniem mechanicznym,
cieptem, zanieczyszczeniem i innymi szkodliwymimaikami zgodnie z zaleceniami Producentazyiniera.

5. Wykonanie rob6t
Ogodlne zasady wykonania robé6t podano w STWIORB MI0.00 ,Wymagania ogolne”, pkt.5.

5.1. Ustawienie taysk

tozyska naley ustawid zgodnie z DokumentagjProjektows, wymaganiami normy PN-S-10060, wymaganiami

Producenta toysk oraz zaleceniami tgniera.

tozyska powinny by ustawiane w poziomie z zachowaniem tolerancji pgda ponke;j.

— tozyska powinny by ustawione na obiekcie, gdy temperatura otoczegiasi +10C.

— podczas betonowania powierzchnie cioséw powinny Wyréwnane, tak aby nie odbiegaly od ptaszczyzny
poziomej o wgcej niz 0,1%.

— fozysko powinno lee¢ prostopadle do kierunku, w ktérym oczekuje rsajwiekszych obrotéw

— fozyska musz leze¢ swobodnie porgdzy czsciami konstrukcji

Harmonogram monta tozysk powinien okréla¢ sposéb wymiany toysk po maliwie najnizszych kosztach.

W celu osadzenia #ysk naley wywierci¢c w ciosach podiayskowych otwory (przy zastosowaniu szablonu firmgoje

a nasgpnie naley wklei¢ w otwory trzpienie przy zyciu zywicy epoksydowej. Po agjnicciu przezzywice wymaganej

wytrzymatdici naleey natazy¢é na trzpienie taysko. Mazliwy jest inny sposéb monta tozysk, o ile jest on zalecany

przez Producenta, uzyska zgddzyniera i umaliwi w przysztcsci wymiare tozyska.
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6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymaganidlog" pkt.6.

6.1. Kontrola tozyska

Kontrola tazysk powinna nagpi¢ na podstawie Aprobat Technicznych i atestéw prasdenych przez Producenta
tozysk. Certyfikaty powinny podawacharakterystyi tozysk, materialtéw z ktérych zostalty wykonane i wynilada
materiatdéw i catych tysk przeprowadzonych przez Producenta.

Tolerancja wymiaréw liniowych w stosunku do wymiarprojektowanych wynosi + 4 mm, - 2 mm.

Tolerancja wysoki tozyska w stosunku do wymiaréw projektowanych wyrio& mm.

6.2. Badanie ustawienia toysk

Tolerancja poteenia osi tayska w stosunku do projektowanego wynb&§ mm.

Tolerancja pochylenia #yska wynosi 1:200 w dowolnym kierunku.

Poziom jednego ttyska lubsrednie poziomy kilku taysk na dowolnej podporze powinny rft& si¢ w odchyice
+ 0,0001 sumy diugei sasiednich przset belki cagtej, ale nie powinny przekracza 5 mm.

7. Obmiar robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMIOMO “Wymagania ogélne”, pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiaru jest sztuka (szt.) wbudowanegoygka o okrélonej nGnaosci.

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMIOM@O. ,Wymagania ogélne”.

Odbidr robot jest dokonywany na podstawie wynikdwnparow, bada i oceny wizualnej przez myniera.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 dahnikypozytywny, wykonane roboty nale uzna za wykonane
zgodnie z wymaganiami STWIORB.z#di chat jedno badanie dato wynik ujemny wykonane robotenauzna za

niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykonawcst jobowizany doprowadZzi roboty do zgodngi z

STWIORB i przedstawije do ponownego odbioru.

9. Podstawa pfatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM.00.00.00 “Wymagania ogolnekt.9.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 szt. wmontowaniazgska o okrélonej ngnaosci obejmuje:

— zakup i dostarczenie niegtnych czynnikéw produkcji,

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych pdawidlowego wykonania robot lub wynilkaych z
przyjetej technologii robét,

— zmontowanie i zdemontowanie nigdmych rusztows,

— przygotowanie cioséw podigskowych,

— wykonanie podlewek z zaprawy niskoskurczowej

— ustawienie i rektyfikacja toysk,

— przeprowadzenie wymaganych bad@omiarow,

— uporzdkowanie miejsca robot

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-S-10060 Obiekty mostowe. kyska. wymagania i metody bada

10.2. Inne

"Wytyczne stosowania #ysk elastomerowych w mostach"”, IBDiM, Zeszyt 26,ré¢awa 1988.

"Wymagania techniczne wykonania i odbioru (WTW)ysk mostowych" - IBDiM, Zeszyty 43, 1994.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjida 30 maja 2000r w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaobiekty irzynierskie i ich usytuowanie.




