SST 19.01.03.

M.19.01.03. Barieropogcze — typ sztywny
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Rob6t Budowlanych symagania dotycxce
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramachizeaji zadania,Usuwanie szkdd powodziowych po deszczach
w maju 2010 - remont obiektu mostowego w ggu drogi nr 609038S ul. Kécielna w Bazanowicach gmina
Goleszéw w km 0+309”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd8wlanych g stosowane jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczg STWIORB obejmuj wszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu:

* monta barieropogczy na markach stalowych za pormdwtkéw stalowych na kleju w betonowych gzymsach
obiektu

« wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego

zgodnie z DokumentacpProjektowy

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszych STWIORB sgodne z obowkzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt.10
niniejszej STWIORB oraz z okfleniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00. " Wymagafigolne ".

1.4.1. Bariera ochronna- urzadzenie bezpiecastwa ruchu drogowego stosowane w celu zapelia wyjechania
pojazdu z korony drogi, przejechaniu pojazdu nadnp&z przeznaczan dla przeciwnego kierunku ruchu lub
niedopuszczenie do powstania kolizji pojazdu z kieim lub przeszkodami statymi znajdeymi sk w poblizu jezdni.

1.4.2. Barieropogcz - bariera ochronna nadbudowana stalowym pochwytem.

1.5. Ogolne wymagania dotycgre Robdt.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagangbie".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékowykonania rob6t i ich zgodéé z Dokumentag Projektova,
STWIORB i poleceniami lzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia ruchu pieszych
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Og6Ine”

1.6. Wspélny Stownik Zaméwi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikaméwi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogoélne”

2. Materiaty

Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskiaai sktadowania podano w STWIORB DM.00.00.00
~Wymagania Ogélne” pkt.2.

Nalezy stosowa barieropo¢cze posiadape wane Aprobaty Techniczne.

2.1. Barieroporecze

Stosuje sj stalowe barieropgrze sztywne wg Dokumentacji Projektowej oraz wguaktej Aprobaty Technicznej,
wraz z zakotwieniem.

Dla elementow barieroperzy stosuje sistale gatunkow:

e dla stupkéw i podstawy stupkow stal 18G2A wg PN-#D&8,

« dlarur gatunek R 35 wg PN-H-84023.01,
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« dla pozostatych profili gatunek St3SX wg PN-H-84020
Do spawania naly uzywa¢ elektrod gatunku ER 146 (E 432 R 11) wg PN-M-694B8I-EN 499:1997

2.2. Klej
Klej zgodnie w wymogami ok&onymi przez producenta

2.3. Zabezpieczenie metalowych elementéw barieropmzy przed korozja

Spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementéverbpoeczy ustala producent w taki sposéb, aby zapéwni
trwatos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat varunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w
srodowisku o zwikszonej korozyjnéci. W przypadku braku wystarcaaych danych minimalna gruk® powtoki
cynkowej powinna wynogi70 um.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogo6lp&t.3.

Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty sma wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu
zaakceptowanego przezzymiera.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagamgolne” pkt.4.

Materiaty mo@ by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Naly je umigci¢ rOwnomiernie na catlej
powierzchni tadunkowej i zabezpiedzyrzed spadaniem lub przesuwaniem oraz przed usekami.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiIORB @M0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.5.

Wykonawca przed przygtieniem do Robét przedstawizynierowi do akceptacji Projekt Warsztatowy wykoraani
monteau barieropogczy.

5.1. Montaz barieroporeczy
Montaz barieropogczy na obiektach natg rozpocaé¢ od montau stalowych marek stupkéw. Podstawowymi
wariantami montau si:
- osadzenie marek
- Marki stalowe musg by¢ ustawione w przewidzianych w Dokumentacji Projekdp rozstawach i
wysokdciach. Barieropagcze powinny by rownolegte do krawdzi jezdni lub krawznika. Stupki
barieropogczy powinny by ustawione pionowo. SposObackenia segmentéw prowadnicy
barieropogczy naley wykona tak, aby nieprzettoczony koniec prowadnicy zwrdcbg w kierunku
ruchu pojazdéw.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymaganisiog” pkt.6.

Sprawdzeniu podlegaj prawidlowad¢ ustawienia i zamocowania barieropgry oraz prawidiow& ochrony
antykorozyjnej. Dopuszczalna odchytka od prawidigaerzebiegu barieropgrzy wynosi 1 cm na diugoi 8m.

7. Obmiar Robét
Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB DMO®@O ,Wymagania ogdlne” pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest metr (metr) wykonanej i zmontowanej bariemgppy (wraz z zakotwieniami).

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w STWIORB DMIO@O ,Wymagania ogdine” pkt.8.
Odbiorom cgsciowym podlegaj:

« dostarczone na budewlementy stalowe barieropgzy,

« zamocowania kotew i marek stalowych

e warsztatowe wykonanie barierogoey,

» barieropogcz po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu gzer elementow,

< ochrona antykorozyjna.

Odbiér warunkowy zakiiczony winien by spisaniem protokotu.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty wensi¢ za niezgodne z
Dokumentacj Projektowa i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wlasny koszt.
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9. Podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgsi podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolpkt.9.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa zamontowania 1 m barieregryrwraz z zakotwieniami uwzglnia:

opracowanie wszystkich opracofvawymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB wraz z zednymi

uzgodnieniami;

- wykonanie wszystkich czyndoi okreslonych w niniejszej STWIORB oraz wynikggych z opracowawykonanych
przez Wykonawe, wymienionych w pkt. 5 niniejszej STWIORB,;

- zapewnienie nieziginych czynnikéw produkcji,

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznychpdawidiowego wykonania rob6t lub wynikaych z
przyjetej technologii robot,

- przygotowanie robét i ich wyznaczenie,

— zakup i transport na miejsce wbudowania,

— mont& barieropogczy wraz z zakotwieniami,

- wykonanie otworéw i osadzenie kotew wklejanych agjedz DokumentaajProjektova

— ustawienie, zmontowanie i wyregulowanie bariergppy na obiekcie,

— ochrore antykorozyjm,

- przeprowadzenie bafla

— oczyszczenie terenu budowy po zagzeniu roboty.

Odpady i ubytki materialoweasiwzgkdnione w cenie jednostkowej.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podisyonej wytrzymatéci. Gatunki.

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnggeznaczenia. Gatunki.

PN-H-84023.01 Stal okfélnego zastosowania. Wymagania og6lne. Gatunki.

PN-M-69433 Spawalnictwo. Elektrody otulone do spal stali niskowglowych i stali o podwiszonej
wytrzymatdci.

PN-EN 499 Spawalnictwo. Materiaty dodatkowe do vepda. Elektrody otulone do eeznego

spawania tukowego stali niestopowych i drobnaisych. Oznaczenie.

10.2. Inne dokumenty

"Katalog drogowych barier ochronnych" - opracowdflieansprojektu” Warszawa ze stycznia 1993r.

Komitet Nauki i Techniki, Warszawa 1971 - Instruk@abezpieczenia przed korpsatalowych konstrukcji za pomac
pokry¢ malarskich - KOR - 3A.

Katalog Detali Mostowych — Generalna Dyrekcja DKggjowych i Autostrad, 2002 r.

Arcadis Profil Sp. z o.0. 385



SST 19.01.03.

Arcadis Profil Sp. z o.0. 386



